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SeEMESTRE 11

Codigo Asignatura
Introduccion a la Robotica Presencial Presencial
1 PAIRASIAOT ¥ Automatizacion 4 4 4 0 4 4 8 somipresencal 1 PAIRASIIAOT Matematica Il 5 6 4 2 6 6 12 | Matematica | sompresencil
Pensamiento Critico y Presencial Presencial
2 PAIRASIA02 | ~omunicacion Linguistiga 4 2 1 1 2 2 3 reser 2 Fisica | 5 6 4 2 6 6 12 Matematica | SEWW‘E::‘"EW
Presencial Cducacion Fi Presencial
3 PAIRASIAO3 || Bioetica y Bioseguridad | 4 2 1 1 2 2 3 3 Deporiay Rocreadion 4 6 2 4 6 2 10 Semipresencial
Virtual Virtual
4 P Inglés : Aplicado a Presencial
AIRASIA04 Matematica | 5 6 4 2 6 6 12 4 PAIRASIIAO4 || pobotica y Automatizacion 4 6 2 4 6 6 12 Semipresencial
Virual
Presencial
5 Logicay
5 PAIRASIAOS Logica y Algoritmo 4 4 4 0 4 4 8 Iprese 5 P 1 4 4 4 0 4 4 8 Algoritmo
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1 PAIRASIIAOT Matematica Il 1 1 ‘”S"“F'Ef&':;‘g;"og?:"m 5 6 6 6 12
Virtual y Virtual
Presencial Presencial
2 PAIRASIIIAO2 Estadistica 4 4 4 0 4 4 8 2 Electronica | 5 6 2 4 4 6 12 Fisicall | Semipresencial
Virtual Virual
Presencial Presencial
3 PAIRASIIIA03 Fisica Il 5 6 4 2 6 6 12 Fisica | 3 Pr 1 Avanzada 4 4 2 4 4 8 12 || Programacion || semipresencial
Virtual Virtual
Presencial Prosoncial
Metodologia de
4 PAIRASIIIA04 la Investigacion 4 4 4 0 0 4 8 reser 4 Algebra 5 6 4 2 6 6 12 Sem\p‘;‘eus:ncml
Inglés Il: Aplicado a Jngles | Presencial Laboratorio de Prosoncial
5 PAIRASIIIAOS 4 6 2 4 6 6 12 a0 5 Teoria del Diseno 3 6 0 6 4 6 12 ‘Semipresencial
Robotica y Automatizacion Automatizacion Virtual y Practica CAD Virtual
6 Electiva 4 4 2 4 4 8 12 Semipresencial
Virtual
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SEMESTRE VI

Oferta del servicio comunitario: Incorporacion del servicio comunitario como requisito obligatorio de egreso (cumplimiento de 120 horas),
ley de servicio comunitario del estudiante de educacion universitaria, 14 septiembre de 2005, gaceta oficial, Nro. 38272
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SeMESTRE VII

Codigo

Asignatura Prel

Asignatura P Codigo Asignatura
PaiRASvAO1 | Machine Leaming 5 6 4 2 6 6 12 1|| vsion por Computadora | 5 6 4 2 6 6 12 | SReiede
1 para Automatizacion 1 P P inematica de
Virtual Robots
. Prosoncial Prosoncial
Laboratorio de Laborstorio de Laboratorio de
Teora dol Disen 4 4 4 0 4 4 8 Somiprosoncial
2 | eamomoz | GEEREORIE | 2 | e o | e | e | o) v R s 2 R ampnas
| Presonciat Prasoncial
3 PAIRASVAO3 | Sistemas Embebidos 4 4 4 0 4 4 8 3 Seminario Il 4 4 2 4 4 8 12 | Seminariol || semipresoncial
Avanzada Virtual Virtual
Prosancial Laboratorio de Robotica Laboratoriode || prosencia
4 PAIRASVAO4 | Laboratorio de Electronica | 3 6 0 6 6 6 12 4 Industrial & Interfaces 3 3 1 4 3 9 10 Electronica || somiprosencial
Digital y Analégica Virtual re Maquina Digialy Virtual
Analogica
Prosoncial Prosoncia
5 PAIRASVAOS Seminario | 4 4 4 0 4 4 8 5 Pasantia | 4 8 4 0 4 4 16 Semipresencial
Virtual itual
Prosancial a
6 PAIRASVAEO6 Electiva 4 4 4 0 4 4 8 Semipresencial 6 PAIRASVIAEOS Electiva 4 4 0 8 8 2 8 Semipresencial
Virtual Virtual
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Laboratorio de Laoratorio de comprenns
1 PAIRASVIIAO1 Prototipado Rapido 3 6 0 6 6 6 12 Robotica Movil orese 1 1 Pasantia Ill Pasantia Il smm‘inlm&lm,ml
inual iual
Prosencial Presoncial
Laboratorio de Trabajo Especial
2 PAIRASVIIAO2 || cinematica de Robots 3 6 0 6 6 6 12 oreser 2 do Grado Scm\\z:‘cusﬂc‘ncm\
resoncial
3 PAIRASVIIA03 6 6 6 0 6 6 12 Seminario Il ‘Semipresencial
Especial de Grado o
Presoncial S
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val
oyect Laboratoriode || prosencial
5  |PAIRASVIAOS | Sociotecnologico 4 4 4 0 4 4 8 | " Serfaces e || somipresencil
e Innovador Hombre Maquina || Vitual
Presoncial
6 PAIRVIIAEO6 Electiva 4 4 2 4 4 8 12 Semipresencial
val

Soguridad de Nenotecologia Base de Datos para Soqurided do Nanotecnologia Base de Datos para Sequidadde Basa de Datos para sequidad de Nanotecnologa Base de Datos para | Roborica Colaborativay B} | edes wewronates Control Avanzado
Sistema Robotica | ‘para Robotica | Sistemas Embebidos | Sistema Robotica Il ‘para Robotica Il " Sistem bi ‘Sistema Robotica IV para Robotica IV Sistemas Embebidos V| Automatizacion Flexible | et de (8s Cosas (Lo para Robotica de Sistemas Roboticos
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