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Asignatura
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SeMESTRE I

1| pamasinor | MOgiccion e toncte | 4 4 4 0 4 4 8 Presancial 1 | PamasiA0t Matematica I 5 6 4 2 6 6 12 | Matematica | Presencial
2 PAIRASIAO2 Coﬁsf‘?égﬁgtnofn'gfgl{ga 4 2 1 1 2 2 3 Presencial 2 PAIRASIIA02 Fisica | 5 6 4 2 6 6 12 | Matematical || presoncial
3 | PARASIA0S | Bioeticay Bioseguridad | 4 2 1 1 2 2 3 Presancial 3 | pamasicos | poducacionfisicac | 4 6 2 4 6 2 10 Pressncial
4 PAIRASIAO4 Matematica | 5 6 4 2 6 6 12 Presencial 4 PAIRASIA04 Robmlgclgi‘,\ﬁ?g%aa‘fg:mon 4 6 2 4 6 6 12 presencial
5 PAIRASIAOS | Logicay Algoritmo P 4 4 0 4 4 8 Presencial 5 PAIRASIAOS Programacion F) 4 4 0 4 4 8 ,hgg‘ric‘amyo Presencial
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SEMESTRE |V

Codigo Asignatura Nemerece | codigo Asignatura
1 | Paasiiaot Matematica il 5 6 4 2 6 6 12 | Matematica ll | presencia 1 | pamasivaot ‘"S‘;“F"\‘ﬁ,'é‘:ﬂgg" Lontrol | 5 6 4 2 6 6 12 Presencial
2 | earasiiacz Estadistica 4 4 4 0 4 4 8 | Matematical | Presencia 2 | PaRasivaoz Electronica | 5 6 2 4 4 6 12 Fisica l

3 | Pairasiiacs Fisica l 5 6 4 2 6 6 12 Fisica Prosoncial 3 | PaiRASIVAO3 | Programacion Avanzada | 4 4 2 4 4 8 12 || Programacion || presoncia
4 |pamasinos | Seao0R0e 4 4 4 0 0 4 8 Presencial 4 | PaRasiva04 Algebra 5 6 4 2 6 6 12 Prosencial

Inglés Il: Aplicadoa angles Laboratorio de

s pidado a

5 PAIRASIIIAOS || popgtica y Automatizacion|| 4 6 2 4 6 6 12 Roboticay Presencial 5 PAIRASIVAOS Teoria del Diseno 3 6 0 6 4 6 12 Presenclal

Adtomatizacion y Practica CAD
6 Electiva 4 4 2 4 4 8 12 Presencil
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SEMESTRE VI
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Ofera delsenviio comuntarc Incorporacion del senvicio comuniario como fequisio obligatrio de egreso (cumplimiento do 120 horas
ley de servicio comunitario del estudiante de educacion universitaria, 14 septiembre de 2005, gaceta oficial, Nro. 3

SeMESTRE VII

Asignatura Codigo Asignatura
Laboratoriode
1 PAIRASVAOT p?i"ricmgr#iﬁi?c"@n 5 6 4 2 6 6 12 1 PAIRASVIAO1 || Vsion por Computadora | 5 6 4 2 6 6 12 | Cineméticade | Presencial
Laboratorio de Laboratorio do Laboratorio de
2 PAIRASVAOZ || £2DOTIOM0 Be 3 6 0 6 6 6 12 Presencial 2 || Pairasvin02 Laboratorio de 4 4 4 0 4 4 8 Presencial
3 PAIRASVAO3 || Sistemas Embebidos 4 4 4 0 4 4 8 Programacion || resencial 3 PAIRASVIAO3 Seminario Il 4 4 2 4 4 8 12 | Seminariol Presencial
Laboratorio de Robotica Laboratorlo de

Laboratorio de Electrnica Presencial Eloctronica
4 PAIRASVAO4 Digitaly Analogica 3 6 0 6 6 6 12 4 PAIRASVIAD4 Industgaée \nlevfra‘CES 3 3 1 4 3 9 10 Digitaly Presencial

Analogica
5 PAIRASVAO5 Seminario | 4 4 4 0 4 4 8 Presencial 5 PAIRASVIAOS Pasantia | 4 8 4 0 4 4 16 Presencial
6 |PARASVAEOS Electiva 4 4 4 0 4 4 8 Fresencial 6 Electiva 4 4 0 8 8 2 8 Presencial
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SEMESTRE VIII

1 1 Pasantia Il 6 6 1 10 6 21 22 Pasantia Il Presencial

Codigo Asignatura
Laboratorio de Laoratorio de
1 | amasvinor | pbaboratonio de 3 6 0 6 6 6 12 || fasmtoriode | presencial
Laboratorio de
2 |PARASVIAG2 | Ginemaania S Rebots | 3 6 0 6 6 6 12
3 | PARASVIIAO3 Sir:")gz‘;g: S:g?,lo 6 6 6 0 6 6 12 | Seminarioll || presencial
4 | PaRasviinoa Pasantia 4 3 3 0 3 3 6 Pasantias| || presencial
Proyecto Caboratoriods
5  |Parasvinos |  Sociotecnologico 4 4 4 0 4 4 g ||febotcalndustial | encial
& Innovador Hombrs Maduina
6 | PamviaEos Electiva 4 4 2 4 4 8 12 Presencial
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TOTAL DE UNIDADE! DE
INGENIERIA EN ROBOTI

Seguridad de Nenotecnologia Base de Datos para Sequridad de Nanotecrologia Base de Datos para Segurdad de Base de Datos para Segurdad de wom|  RedesNeuronales Control Avanzado
istoma Robtca para Fobotica Sistomos Embebidos| Sitema Robotia l para Robotca Sistomas Embebidos | | Sistema Robotica l | Sistemas Embebidos i | Sistema Robotica IV parafoboticalV | Sistamas Embsbidos!V | Automatzacion Flexible o pera Robotica e Sistemas Roboticos
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	1: ROBOTICA Y AUTOMATIZACION

